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Der elektromagnetische Fingergrei-
fer MFG von Kendrion wurde speziell 
als End-of-Arm-Tool für kollaborative 
Roboter (Cobots) entwickelt.

Basierend auf bewährter Magnettech-
nologie ermöglicht der Greifer ein prä-
zises und sicheres Handling von klei-
nen bis mittelgroßen Werkstücken. 
Kraft und Geschwindigkeit des Greif-
vorgangs lassen sich einfach über die 
Ansteuerung des integrierten Hoch-
leistungshubmagneten LHP regeln. 
Damit überzeugt die der Finger-Grei-
fer sowohl beim Handling empfindli-
cher als auch robuster Bauteile sowie 
in Montage- oder Verpackungsan-
wendungen.

Dank der standardisierten Roboter-
Befestigung lässt sich der Greifer pro-
blemlos an kollaborative Roboterarme 
montieren – ideal für flexible Produk
tionsumgebungen mit hoher Taktung.

Produkteigenschaften

	– Einfache Plug & Play Installation
	– Erfüllt Robotik-Norm  

ISO-9409-1-50-4-M6
	– Kompatibel mit allen gängigen 

Cobot-Modellen
	– Einfache Steuerung der Greifkraft 

und Geschwindigkeit
	– Bewährte High-End-

Linearmagnettechnologie

Weitere Anwendungsgebiete

	– Pick-and-Place
	– Verpackung
	– Montage

Elektromagnetischer Fingergreifer für Cobots
Präzises Handling & Plug-and-Play-Installation
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